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NOVELTY - The endoscope has a sealed housing wall (1) enclosing an optical 
component (5), which is attached to a drive body (6), for position 
adjustment via a magnetic field provided by a separate external magnet 
(7). A safety device (8,9,10), e.g. a spring-loaded retention catch, 
mechanically secures the optical component in defined setting positions, 
the magnetic force used for displacing it between these positions, e.g. 
for selecting the endoscope viewing angle. 

USE - The endoscope is used for examination of internal body 
apertures . 

ADVANTAGE - The viewing angle of the endoscope can be adjusted using 
a separate external magnet, allowing simple sterilization of the 
endoscope . 

DESCRIPTION OF DRAWING ( S ) - The figure shows an axial cross-section 
through the distal end of an endoscope. 

Sealed housing wall 1 

Optical component 5 
Drive body 6 

External magnet 7 

Safety device 8,9,10 
Dwg. 1/2 



f 



© BUNDESREPUBLIK 
D E UTS CH LAND 




® Offenlegungsschrift 
® DE 199 27 816 A 1 



® Int. CI. 7 : 

G 02 B 23/24 

G 02 B 7/00 
A 61 B 1/00 



DEUTSCHES 
PATENT- UNO 
MARKENAMT 



® Aktenzeichen: 
© Anmeldetag: 
© Offenlegungstag: 



199 27 816.4 
18. 6.1999 
4. 1,2001 



< 

CO 

CO 

cm 

CD 
CD 

Hi 

Q 



@ Anmelden 


@ Erfinder: 




r Olympus Winter & Ibe GmbH, 22045 Hamburg, DE 


Wulfsberg, Jens Peter, Dr.-lng., 23843 Neritz, DE 


© Vertreten 


(56) Entgegenhaltungen: 


Patentanwalte Schaefer & Emmel, 22043 Hamburg 


DE-AS 


12 61 276 • 




DE 


196 18 355 A1 




DE ■ 


43 42 873 A1 




EP 


02 51 478 A1 









Die folgenden Angaben sind den vom Anmelder eingereichten Unterlagen entnommen 

Priifungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 

© Endoskop mit verstellbarem Bauelement ■ . 

© Ein Endoskop mit abgedichteter Gehausewand und in- 
nerhalb angeordnetem Bauelement, das mit einem am 
Bauelement befestigten, von einem Magnetfeld beweg- 
baren Triebkorper durch die Wand hindurch von einem 
aufterhalb der Wand angeordneten Magneten verstellbar 
ist, 1st dadurch gekennzeichnet, daft das Bauelement mit 
einer Sicherungseinrichtung in bestimmten Stellpositio- 
nen mit derartiger Haltekraft mechanisch gesichert ist, 
daft es von der Kraft des Magneten aus einerStellposition 
in eine andere Stellposition bewegbar ist, und daft der 
Magnet ais vom Endoskop konstruktiv getrenntes, in Ma- 
gneteingriff bringbares Konstruktionsteil ausgebiidet ist. 
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Beschreibung 

Die Erfindung betrifft ein Endoskop der im Oberbegriff 
des Anspruchs 1 genannten Art. 

GatturigsgemaBe Endoskope weisen innerhalb einer ab- 
gedichteten Gehausewand Einrichtungen auf, die von Um- 
gebungseinflussen zu schutzen sind. Solche Einrichtungen 
sind insbesondere bildgebende Einrichtungen, wie Linsen- 
optiken oder elektronische Karneras, Lichtiibertragungsein- 
richtungen, wie z. B. Lichtleitfaserbundel oder sonstige 
empfindliche optische oder elektronische Einrichtungen. 
Diese Einrichtungen sind in dem von der abgedichteten Ge- 
hausewand umschlossenen Raurn vor Feuchtigkeit und 
Darnpf aus der Umgebung geschiitzt. 

Solche gattungsgemaBen Endoskope werden insbeson- 
dere in der Medizin eingesetzt, wo das Gehause Schutz vor 
Korperfliissigkeiten und bei der Reinigung und Sterilisation 
des Endpskops bietet. 

Die Verstellung des Bauelementes rnittels magnetischem 
Durchgriff durch die unmagnetische Gehausewand ermog- 
licht eine Verstellung des Bauelementes von auBen, ohne 
daB dazu Schiebedurchfuhrungen oder sonstige hinsichtlich 
der Gehauseabdichtung problematische Einrichtungen er- 
forderlich sind. Es ergibt sich eine sehr gut abdichtbare Ge- 
hausekonstruktion, die insbesondere auch sehr haufige 
HeiBdampfautoklavierung zur vollstandigen Sterilisation er- 
moglicht. 

. Mit dem verstellbarem Bauelemerit lassen sich im Inne- 
ren des Endoskopes elektrische Schalter betatigen, Ventile 
fiir z. B. Saug- oder Spiilleitungen schalten und insbeson- 
dere optische Einrichtungen verstellen, beispielsweise zur 
Fokussierung. , 

GattungsgemaBe Endoskope sind . aus der 
DE 197 13 276 Al und der DE 195 21 654 Al bekannt. Der 
Triebkorper ist bei diesen Konstruktionen ebenfalls als Per- 
manentmagnet ausgebildet Im Falle der erstgenannten be- 
kannten Konstruktion sind mehrere Paare innerer und auBe- 
rer Magneten vorgesehen, die eine winkelgenaue Kopplung 
ergeben sollen. Der innen magnetisch gedrehte Ring greift 
in ein Verstellgewinde ein und ist dadurch reibgesichert. Bei 
der zweitgenannten bekannten Konstruktion gleitet ein inne- 
rer Magnet in einer Kurvenbahn, die ebenfalls eine Reibsi- 
cherung ergeben soil. Hierdurch soli verhindert werden, daB 
sich das Bauelement bei StoBen verstellt, die die inneren 
und auBeren Magnete auBer Eingriff bringen. Exakte Ein- 
stellpositionen des Bauelementes lassen sich mit diesen 
Konstruktionen nicht sic hern, da der innenliegende Magnet 
in jeder beliebigen Position stehenbleiben kann. 

Unabdingbar ist bei den bekannten Konstruktionen die 
dauernde Lagerung des Magneten am Endoskop. Die dazu 
erforderliche, am Endoskop vorgesehene Stelleinrichtung, 
die den Magneten enthalt, ergibt jedoch zwischen Stellein- 
richtung und Endoskop schwer zugangliche Zwischenraume 
und Spalten, die schwierig zu reinigen und zu sterilisieren 
sind. 

Da die Stelleinrichtung standig am Endoskop verbleiben 
muB, auch wenn sie nicht zur Verstellung benotigt wird, 
kann sie die Handhabung des Endoskopes storen und bela- 
stet das Endoskop. 

AuBerdem ist eine solche Stelleinrichtung nur am Haupt- 
korper vorsehbar und kann lediglich Bauelemente im 
Hauptkorper verstellen. Im Schaftbereich des Endoskopes, 
also insbesondere an dem im distalen Endbereich des Schaf- 
tes vorgesehenen Objektiv, kann auf die bekannte Weise 
nicht verstellend eingegriffen werden, da dort auBenlie- 
gende Stelleinrichtungen, die dauernd am Schaft verbleiben 
mussen, nicht moglich sind. 

Die Aufgabe der vorliegenden Erfindung besteht darin, 



ein gattungsgemaBes Endoskop zu schaffen, daB nicht durch 
auBere Stelleinrichtungen belastet ist. 

Diese Aufgabe wird mit den Merkmalen des Anspruches 
1 gelost. 

5 ErfindungsgemaB ist das Bauelement in bestimmten, kon- 
struktiv vorgegebenen Stellpositionen mechanisch gesichert 
und laBt sich mit Magnetkraft unter Uberwindung der Halte- 
kraft der Sicherungseinrichtung magnetisch verstellen. Der 
von auBen einwirkende Magnet ist gesondert vom Endoskop 
vorgesehen und muB nur zur Verstellung in MagneteingrifT 
gebracht werden. AnschlieBend kann er wieder entfernt wer- 
den, ohne Gefahrdung der neu eingestellten Stellposition 
des Bauelementes, die von der Sicherungseinrichtung gehal- 
ten wird. Das Endoskop kann daher unbelastet von einer au- 
Beren Stelleinrichtung verwendet werden. Insbesondere ist 
.es damit auch mogUch, ein zu verstellendes Bauelement im 
Schaftbereich des Endoskopes, und zwar insbesondere im 
Bereich des Objektives, vorzusehen, wozu bisher keinerlei 
konstruktive Moglichkeiten bekannt waren. * 
Die Sicherungseinrichtung kann beispielsweise als Reib- 
bremse, die die Stellung des Bauelementes sichert, ausgebil- 
det sein, erganzt um einen die exakte Einstellung der Posi- 
tion ermoglichenden Endanschlag. Es sind auch magne- 
tische Sicherungseihrichtungen moglich, die bestimmte Po- 
sitionen festhalten. Vorzugs weise sind jedoch dieMerkmale 
des Anspruches 2 vorgesehen. Federrasteinrichtungen las-^ 
sen sich konstruktiv sehr einfach zur Sicherung bestimmter 
Stellungen des Bauelementes vorsehen. 

ErfindungsgemaB laBt sich insbesondere auch im distalen 
Schaftbereich am Objektiv verstellend eingreifen. Dort kon- 
. nen erforderliche Verstellungen am Objektiv vorgenommen 
werden, wie beispielsweise eine Fokusverstellung durch 
axiale Langsverstellun| von Teilen des Linsensystems. Vor- , 
zugsweise sind jedoch die Merkmale des Anspruches 3 vor- 
gesehen, womit sich eine Verstellung der Blickrichtung des 
Endoskopes bewirken laBt. Damit lafit sich ein lange geheg- 
ter Wunsch der Chirurgen erfullen, narnhch auf einfache 
Weise an einem Endoskop die Blickrichtung zu verstellen, 
beispielsweise von geradeausblickend in schragblickend. Es 
muB dazu das Endoskop nicht gewechselt werden, sondem 
nur bei kurzer Unterbrechung der Operation mit einem Ma- 
gneten in der Nahe der distalen Spitze des Endoskopes eine 
Stellbewegung durchgefuhrt werden. 

In den Zeichnungen ist die Erfindung beispielsweise und 
schematisch dargestellt. Es zeigen: 

Fig. 1 einen Achsschnitt durch den distalen Endbereich 
eines Endoskopes mit auBen angeordnetem Magneten zur 
Fokusverstellung und 

Fig. 2 einen Schnitt gemaB Fig. 1 durch ein Endoskop mit 
Magnet zur Blickrichtungsverstellung. 

Fig. 1 zeigt den distalen Endbereich des Schaftteiies eines 
medizinischen Endoskopes mit einem den Schaft ausbilden- 
den Rohr 1, das an seinem distalen Ende mit einemFenster2 
abgedichtet verschlossen ist. Im Inneren des Rohres 1 ist als 
Bildleiter im dargestellten Ausfuhrungsbeispiel eine Sta- 
blinsenanordnung vorgesehen, von der eine Stablinse 3 dar- 
gestellt ist. Es ist ein Objektiv vorgesehen, das im Ausfuh- 
rungsbeispiel aus zwei Objektivlinsen 4 und 5 besteht. Die 
Stablinse 3 und die Objektivlinse 4 sind mit nicht dargestell- 
ten Mitteln im Rohr 1 befestigt 

Die distale Objektivlinse 5 ist in Achsrichtung des Rohres 
1 verschiebbar in diesem gelagert. Sie ist dazu in einem 
Gleitring 6 gefaBt, welcher, wie dargestellt, im Rohr 1 axial 
verschiebbar gefuhrt ist. 

Das Rohr 1 besteht aus fiir Magnetfelder durchlassigem, 
also unmagnetischem Material, wie beispielsweise geeignet 
legiertern Edelstahl, der auch als Schaftmaterial fiir Endo- 
skope geeignet ist. Der Gleitring 6 ist als von einem Magnet- 
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feld bewegbarer Triebkorper ausgebildet und besteht bei- 
spielsweise aus einem magnetisch hochpermeablem Mate- 
rial, wie z. B. fur Transformatorenbleche verwendetem Ei- 
sen, auf das Magnetfelder hohe Krafte ausuben. 

Es ist eine magnetische Stelleinrichtung vorgesehen in 
Form eines vom Endoskop konstruktiv getrennten Magne- 
ten 7, der im Ausfuhrungsbeispiel als mit einem U-formigen 
Joch geschiossener Permanentmagnet mit Polen S und N 
ausgebildet ist. Zwischen den Polen S und N durchlauft ein 
Magnetfeld einen Luftspalt, der beim dargestellten Magne- 
ten 7 die Breite des AuBendurchmessers des Rohres 1 auf- 
weist. 

Wird der Magnet 7 in die dargestellte Lage mit dem dista- 
len Endbereich des Rohres 1 innerhalb des Magnetspaltes 
gebracht, so durchflieBt das vom Magneten produzierte Ma- 
gnetfeld den Gleitring 6 und ubt auf diesen starke Krafte 
aus. Wird der Magnet 7 in Achsrichtung des Rohres 1 be- 
wegt, so wird der Gleitring 6 durch magnetische Krafte mit- 
"bewegt. Die distale Objektivlinse 5 kann also gegeniiber der 
feststehenden Objektivbnse 4 verstellt werden, wodurch je 
nach Ausbildung des Objektivs und je nachdem, ob die eine 
oder andere der beiden Linsen des Objektivs auf die darge- 
stellte Weise verschiebbar ausgebildet ist, eine Fokuseinstel- 
lung oder dergleichen erreichbar ist. 

Nach gewiinschter axialer. Verstellung der verschiebbaren 
Objektivlinse 5 kann der Magnet 7 entfernt werden. Der 
Gleitring 6 wird dann nicht mehr magnetisch beeinflufit und 
ist somit kraftfrei. Er bleibt dann in der neu eingestellten Po- 
sition stehen. 

Ware der Gleitring 6 im Inneren des Rohres 1 ungesichert 
frei verschiebbar, so konnte er unter Einwirkung von Be- 
schleunigungskraften, beispielsweise bei kraftigen Bewe- 
gungen des Endoskopes oder beispielsweise beim Anschla- 
gen des Endoskopes gegen eine Tischkante sich unter Wir- 
kung der Beschleunigungskrafte von selbst verstellen. Au- 
Berdem ist bei einer Bewegung des Magneten 7 auBerhalb 
des Rohres 1 nicht von auBen ersehbar, in welcher Position 
der Gleitring 6 im Inneren des optisch undurchsichtigen 
Rohres 1 steht. Beim Verstellen wiiBte man nie genau, wo 
der Gleitring 6, der vom Magnetfeld relativ unprazise mitge- 
nommen wird, steht. 

Daher sind im Ausfuhrungsbeispiel im Inneren des Roh- 
res 1 zwei Endanschlage 8 befestigt, gegen die der Gleitring 
6 in Endanlage seiner axialen Bewegung gelangen kann. Be- 
wegt man den Magneten 7 nur weit genug in die eine oder 
andere Richtung, dann besteht Sicherheit, daB der Ring 6 
wirklich bis in Anschlag an einen der Endanschlage 8 be- 
wegt ist. 

An den Endanschiagen 8 muB der Gleitring 6 aber immer 
noch gegen Bewegung durch Beschleunigungskrafte gesi- 
chert werden. Dies kann beispielsweise durch eine Reib- 
bremse erfolgen. Der Gleitring 6 kann mit ausreichender 
Reibkraft im Inneren des Rohres 1 gelagert sein, so daB er 
vom Magnetfeld des Magneten 7 noch bewegbar ist, bei Be- 
schleunigungskraften aber durch die Reibkraft gehalten 
wird. 

Im Ausfuhrungsbeispiel ist zur Sicherung der beiden 
Endpositionen des Gleitringes 6, zwischen denen er verstell- 
bar sein soli, eine Federrasteinrichtung vorgesehen. Diese 
weist im Gleitring 6 in einem axialen Kanal eine von einer 
dargestellten Feder radial nach auBen gedriickte Kugel 9 
auf, sowie zwei Rastvertiefungen 10 in der Innenflache des 
Rohres 1, in die die federabgestiitzte Kugel 9 in den axialen 
Endpositionen des Gleitringes 6 einrasten kann. Mit der die 
Kugel 9 beaufschlagenden Feder kann die Ausrastkraft pra- 
zise definiert werden, so daB sichergestellt ist, daB bis zu be- 
stimmten Beschleunigungskraften der Gleitring 6 gehalten 
wird, mit dem Magnetfeld des Magneten 7 jedoch unter 
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Uberwindung der Rastkraft eine Verstellung aus der einen in 
> die andere axiale Position moglich ist. Die Endschlage 8 
" konnen bei dieser Konstruktion auch entf alien. 

Die in Fig. 1 dargestellte Konstruktion ermoglicht, das 
5 Objektiv 4, 5 zwischen zwei Einstellungen prazise hin- und 
herzuschalten. 

Fig. 2 zeigt in einer zwei ten Ausfuhrungsform der Erfin- 
dung den distalen Endbereich des Schaftteiles eines Endo- 
skopes mit einem Rohr 1\ das den Schaft ausbildet und in 

10 dem mit nicht dargestellten Mitteln eine Stablinse 3' und 
zwei Objektivlinsen 4', 5' befestigt sind. Vor dem Objektiv 
4', 5' ist als verstellbares Bauelement ein Umlenkprisma 11 
angeordnet, das mit einer senkrecht zur Zeichnungsebene 
stehenden Welle 12 am Rohr 1' drehbar gelagert ist. Ein Fen- 

15 ster 2 ? verschlieBt schrag zur Achse des Rohres 1' -stehend 
dessen distale Oflhung. Steht das Prisma 11 in der mit aus- 
gezogenen Linien dargestellten Drehlage, so lenkt es die op- 
tische Achse 13 des Systems in eine eine schrage Blickrich- 
tung durch das Fenster 2' in Richtung der gestrichelten Linie 

20 14. Wird. es, wie gestrichelt dargestellt, entgegen dem Uhr- 
zeigersinn um den mit dem Pfeil 15 angegebenen Winkel 
gedreht, so lenkt es die optische Achse 13 in die neue ge- 
radeausbhckende Blicknchtung 16. Durch Verdrehen des 
Prismas 11 kann also die Blickrichtung <Jes Endoskops von 

25 schragblickend zu geradeausbUckend um einen Winkel ver- 
stellt werden. Das Prisma 11 ist in diesem Fall als Dove- 
Prisma ausgefuhrt. Es kann auch eine andere durch Winkel- 
verstellung die Blickrichtung umschalteride Einrichtung 
verwendet werden, die z. B. rnit Drehspiegeln oder Klapp- 

30 spiegeln arbeitet und entsprechend ziir Blickrichtungsver- 
stellung gedreht oder geschwenkt wird. 

Am Prisma 11 ist auBerhalb der Welle 12, also auBerhalb 
seiner Drehachse, ein von einem Magnetfeld bewegbarer 
Triebkorper 17 befestigt, der beispielsweise aus demselben 

35 .Material besteht, das bei der Ausfuhrungsform der Fig. 1 fur 
den Gleitring 6 angegeben ist. Als konstruktiv getrennte au- 
Bere Stelleinrichtung ist ein einfacher Permanentmagnet 18 
dargestellt, der mit seinem Magnetfeld durch das Fenster 2' 
bzw. durch die, wie zum Ausfuhrungsbeispiel der Fig. 1 be- 

40 schrieben, unmagnetische Wand des Rohres 1' greift. 

Durch Annaherung des Magneten 18 bzw. durch B ewe- 
gen des Magneten 18 in einer kreisformigen Bahn um die in 
Fig. 2 dargestellte Spitze des Endoskops herum, kann der" 
Triebkorper 17 bewegt und das Prisma 11 gedreht werden. 

45 Aus den bei der Beschreibung der Fig. 1 genannten Griin- 
den ist es schwierig, von auBen die beiden gewollten Win- 
kelpositionen des Prismas 11 genau einzustellen, in denen 
die gewunschte Blickrichtung in Richtung der gestrichelten 
Linien 14 bzw. 16 steht. AuBerdem muB das Prisma 11 in 

50 den eingestellten Positionen gegen ungewollten Verstellung 
durch Beschleunigungskrafte gesichert sein. Dazu ist im 
Ausfuhrungsbeispiel eine Federrasteinrichtung vorgesehen 
mit einer Blattfeder 19, die an einem Ende mit dem darge- 
stellten Niet 20 an der Wand des Rohres 1' befestigt ist. An 

55 ihrem freien Ende ist die Blattfeder 19 wellenfbrmig mit 
zwei Rastmulden 21, 21* geformt, in die die dem Triebkor- 
per 17 benachbarte Ecke des Prismas 11 federnd einrasten 
kann. Bei der ausgezogen dargestellten Winkelposition des 
Prismas 11 ist diese Ecke in der Rastmulde 21 eingerastet. 

60 Nach magnetischer Drehverstellung des Prismas 11 um den 
Winkel 15 rastet die Ecke in die andere Rastmulde 21' ein, 
wie in der Figur dargestellt. Nach Rast verstellung kann der 
Magnet 18 entfernt werden und die neue Winkelposition des 
Prismas 11 wird von der Rasteinrichtung bis zur nachsten 

65 Verstellung gesichert. 

Die Triebkorper 6, 17 der beiden dargestellten Ausfuh- 
rungsformen konnen auch als langgestreckte Korper aus 
magnetisch permeablem Material ausgebildet sein, die sich 
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aufgrund ihrer Fonnanisotropie stets in Richtung der Feldli- 
nien eines einwirkenden auBeren Magnetfeldes ausrichten 
und durch Drehung des einwirkenden Magnetfeldes dreh- 
verstellt werden. Diese Ausfiihrungsform laBt sich insbe- 
sondere bei der Konstruktibn der Fig. 2 gut verwenden. Bei 5 
der Ausfuhrungsform der Fig. 1 konnte der Gleitring 6 aus 
unmagnetischern Material bestehen und einen quer zur 
Achse des Rohres 1 erstreckten Triebkorper enthalten, mit 
dem der Ring 6 gedreht werden kann. Mit einer solchen 
Konstruktion konnte beispielsweise ein Polaris ationsfilter 10 
gedreht werden,. 

Die Triebkorper 6, 17 der dargestellten Ausfuhrungsfor- 
nien konnen auch als Permanentrnagnete ausgebildet sein, 
welche mit sehr hohen Kraften auf einwirkende auBere Ma- 
gnetfelder reagieren. ' 15 

In den dargestellten Ausfiihrungsformen sind innere ver- 
stellbare Bauelemente 5, 11 im distalen Endbereich des 
^Schaflteiles eines Endoskopes dargestellt. Ahnliche Kon- 
struktionen kCnnen jedoch auch im proximalen, an den 
Schaftbereich anschlieBenden Hauptkorper eines Endosko- 20 
pes vorgesehen sein, urn dort z. B. Okularhnsen zu verstel- 
len oder beispielsweise ein Umlenkprisma zu drehen, mit 
dem der Strahlengang zwischen zwei BetrachtungseinrichT 
tungen verschwenkbar ist, beispielsweise einer Kamera und. 
einem Okular. ,Es konnen mit solchen magnetischen Ver- 25 
stelleinrichtungen auch andere erforderliche Betatigungen 
im Inneren des Endoskops vorgenornmen werden, beispiels- 
weise konnen elektrische Schalter versteUt werden oder 
Ventile an den Innenraum des. Endoskopes durch laufende 
Gas- oder Flussigkeitsleitungen geschaltet werden. 30 

In den dargestellten Ausfuhrungsbeispielen sind an den 
zu verstellenden Bauelementen 5, 11 je ein magnetisch be- 
wegbarer Triebkorper 6, 17 .vorgesehen. Es konnen auch 
mehrere Triebkorper vorgesehen sein, die beispielsweise 
von auBen auch von mehreren Magneten anziehend oder ab- 35 
stoBend bewegt werden konnen. 

Patentanspriiche 

1. Endoskop mit abgedichteter Gehausewand (1, 1') 40 
und innerhalb angeordnetem Bauelement (5, 11), das 
rnit einem am Bauelement befestigten, von einem Ma- 
gnetfeld bewegbaren Triebkorper (6, 17) durch die 
Wand hindurch von einem auBerhalb der Wand ange- 
ordneten Magneten (7, 18) verstellbar ist, dadurch ge- 45 
kennzeichnet, daB das Bauelement (5, 11) mit einer Si- 
cherungseinrichtung (8, 9, 10; 19, 21, 21') in bestimm- 
ten Stellpositionen mit derartiger Haltekraft mecha- 
nisch gesichert ist, daB es von der Kraft des Magneten 
(7, 18) aus einer Stellposition in eine andere Stellposi- 50 
tion bewegbar ist, und dafi der Magnet (7, 18) als vom 
Endoskop (1, 1') konstruktiy getrenntes, in Magnetein- 
grifT bringbares Kbnstruktionsteil ausgebildet ist. 

2. Endoskop nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Sicherungseinrichtung als Federrastein- 55 
richtung (9, 19) ausgebildet ist. 

3. Endoskop nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, daB das verstellbare Bauelement als im distalen 
Endbereich des Endoskopes (1') am Objektiv (4', 5 r ) 
angeordnete Schwenkeinrichtung (11, 12) zur Verstel- 60 
lung der Blickrichtung (14, 16) des Endoskopes ausge- 
bildet ist. 
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